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Descrição geral

A área de planejamento estocástico considera o problema de decisões sequenciais
em ambientes probabilísticos. O resultado de um planejador é uma política, que,
dependendo da complexidade do espaço de estados, não é interpretável por um ser
humano leigo. Além disso, usualmente se considera decisões neutra ao risco, nas
quais o tomador de decisão considera políticas que minimizem o custo esperado.

Esse projeto tem como objetivo contribuir com algoritmos para critérios de decisão
sensíveis ao risco e tornar políticas interpretáveis para seres humanos, de modo
que as preferências com relação ao risco possam ser acessadas pelos mesmos e
auxiliem em uma decisão informada.
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