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Contexto

O exame de palpacgao é um procedimento no qual um profissional da saude pressiona uma regiao
especifica do corpo de um paciente com os dedos a fim de detectar a presenga ou auséncia de
caracteristicas e anormalidades sob a pele. Existe uma demanda crescente por simuladores que
sejam capazes de agregar melhorias e maior realismo ao treinamento deste tipo de procedimento.

Objetivo

Desenvolvimento de um simulador de exame de palpa¢ao com retorno haptico realista, que
permita a definicdo dos paréametros de retorno de forga corretos para a simulagdo deste
procedimento.

Método

O projeto é composto pelas etapas: reviséo bibliografica sistematica; estudo das técnicas e
parametros de retorno de forga; definicao das técnicas e parametros a serem utilizados no
simulador; desenvolvimento do simulador; realizagdo de experimento de avaliacédo da ferramenta
com usuarios.

Resultados

Atualmente esta sendo finalizado um artigo da revisao sistematica. Foi desenvolvido um protétipo
inicial de um simulador de exame de palpacdo da mama, o qual foi submetido a um experimento
de avaliagdo conduzido com usuarios leigos, cuja tarefa era realizar a palpagédo da mama virtual
com a finalidade de encontrar um ndédulo camuflado sob ela. Todos os individuos conseguiram
identificar a posicao do nddulo corretamente e, ao longo do experimento, mostraram-se
confortaveis e confiantes na identificagcdo do retorno de for¢ca do nédulo. Os participantes
destacaram a facil interagcdo com o dispositivo haptico e sua representagéo no ambiente virtual,
que ajudaram na imersao.

Conclusbes

O projeto pode contribuir com a area de Computacéo por meio de novos métodos para célculo de
retorno haptico realista. Verifica-se, ainda, que o simulador pode gerar aprendizado significativo
para usuarios sem experiéncia na area, com retorno de forca satisfatério.



